UZivatelsky ndvod — plna verze
Elektronicky reguldtor otacek OX/DE 1/10
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1. Uvod
Dékujeme vam za zakoupeni regulatoru OXIDE 1/10 a za d(véru, kterou jste vloZili v produkt spole¢nosti ELCERAM.
Timto rozhodnutim jste si zvolili elektronicky reguldtoru otdcek nové generace pro BLDC motory s integrovanymi
senzory. Tento reguldtor je vyvinut specialné pro RC vozy v méfitku 1/10.
S vyuzitim pokrocilych technologii je OXIDE vysoce vykonné zafizeni vyZadujici profesiondlni pfistup. Nespravné
pouZziti a neopravnéné Upravy naseho produktu jsou extrémné nebezpecné a mohou poskodit produkt a souvisejici
zafizeni. ELCERAM nenese odpovédnost za Zadné skody vzniklé neodbornym nebo nevhodnym zplsobem pouzivani
naSeho produktu.
Udélejte si, prosim, €as a prectéte si pozorné nasledujici pokyny, neZ za¢nete regulator pouzivat!
Mame pravo bez upozornéni zménit design, vzhled, vlastnosti a poZadavky na pouZziti nasich produktd.

2. Bezpelnostni upozornéni

= Pfed pouzitim vyrobku si peclivé prectéte vSechny = Pokud se zafizeni nepouZzivd, musi byt odpojeno od
pokyny! baterie! Spotfeba ve vypnutém stavu je asi 2 mA.

= Abyste predesli zkratim, ujistéte se, Ze vSechny
vodice jsou pfed pfipojenim regulatoru izolované a
nemaji poskozenou izolaci. Ujistéte se, Ze jsou
vSechna zafizeni dobfe pFipojena bez prfechodovych
odpord.

= Pfed pouZzitim tohoto zafizeni si prectéte manual od
reguldtoru, ale i od motoru a ostatnich zafizeni
uzivanych spolec¢né.

= Pro pajenivsech vodicd a konektord pouZijte pajecku
s vykonem alespori 60W. PouZijte velky hrot a
udrzujte ho Cisty.

Jedna se o vysoce vykonné elektronické zafizeni,
zkontrolujte polaritu propojeni bateriil Neneseme
odpovédnost za poskozeni produktu zplsobené
nespravnym pfipojenim k baterii.

Jedna se o profesiondlni zdvodni zafizeni nejvyssi
urovné a je dllezité pred pouZitim dvakrat
zkontrolovat nastaveni!

Tento vyrobek neni hracka a neni uréen pro déti.
UZivatelé mladsi 18 let by méli tento vyrobek
pouzivat pouze pod pfimym dohledem odpovédné a
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informované dospélé osoby. Uchovavejte tento
vyrobek mimo dosah malych déti.

= Nedotykejte se zafizeni |hned po pouZiti, mulze
generovat vysoké teploty. Pokud je teplota
reguldtoru vyssi nez 70 °C, tlacitka mohou byt horka.
Pockejte, az se ochladi na 50 °C, neZ jej vypnete
tlacitkem, nebo vypnéte reguldtor z baterie (vidy
vyckejte zastaveni motoru pred odpojenim od
baterie).

= Jakmile teplota regulatoru prekroci 130 °C, okamzité
jej prestante pouzivat, protoze to muize zpUsobit
poskozenijak reguldtoru, tak motoru. Doporucujeme
nastavit ,tepelnou ochranu ESC“ max. na 130 °C
(jednd se o vnitini teplotu regulatoru).

= Nikdy nenechavejte zafizeni bez dozoru, pokud je
zapnuté, pouzivané nebo pfipojené ke zdroji energie.
Pokud dojde k zavadé, miZe dojit k poskozeni nebo
pozaru vyrobku nebo okoli.

3. Kli¢ové vlastnosti a specifikace

= Vyvinuto specialné pro profesiondlni RC auta méfitka
1/10. Buggy, Touring, Drift a dalsi.

= Pro senzorové BLDC motory od 6T vyse.

= |dedIni feSeni pro zavodéni v kategorii Stock na
vysoké Urovni (standard, expert, open stock).

= Vhodny také pro kategorii Modified s motory od 6T
vyse.

= TFT LCD barevny displej s rozlisenim 160 x 80 pixelU.

= Rozmeéry: 38,3 (L) x 34,3 (W) x 20 (H) mm.

= Hmotnost: 45 g bez kabell / 75 g s kabely AWG14 -
180 mm.

= Mimoradné nizké tézisté.

= Napdjeni: 2S LiPo.

= Proud: kont. / Spickové: 145 A / 1500 A.

= BEC: 6-7,4V nastavitelny, krok 0,05 V

= Extrémné nizky vnitfni odpor na bazi stfibrné vodivé
vrstvy.

= Pokrocila technologie chlazeni zaloZena na plochém
chladici z Aluminium Oxide keramiky.

= NavrZeno pro RC zavodéni na nejvyssi drovni.

= Zero Timing (Blinky Mode) podporovan.

Nikdy nezabalujte vyrobek do plastové félie, kovové
folie nebo podobné, pokud je zapnuty.

Nikdy nedovolte, aby tento vyrobek pfisel do
kontaktu s vodou, olejem, palivy nebo jinymi
elektricky vodivymi kapalinami.

Nikdy neumistujte tento vyrobek do blizkosti zdroje
ohné nebo velmi vysokych teplot.

Nikdy nevypinejte zafizeni z baterie, kdyZ se toci
motor (kdyzZ drzite plyn).

Doporucujeme  pouZivat  OXIDE  pouze s
kompatibilnimi zafizenimi uvedenymi v kapitole 4.
Pouziti OXIDE s jinymi zafizenimi nebylo dosud
testovano a neneseme odpovédnost za pfipadné
poruchy nebo skody zplsobené pouzivanim OXIDE
spole¢né s neautorizovanymi zafizenimi.

Pribézné monitorovani napéti BEC.

PrlibéZné monitorovani otacek motoru.

Podpora omezovace otacek (RPM limiter).
Revolu¢né snadnd Rx kalibrace.

Monitorovani v redlném Case: napéti baterie, teploty
motoru a reguldtoru.

Vlastni diagnostika pred zavodem: teplota motoru,
senzorovy kabel, baterie.

Vyhodnoceni dat po zavodu.

Snadné programovani: plyn, brzda, boost a turbo
timing, hall angle a mnoho dalsich funkci.

Zaznam zavodnich dat, teplotni a dalsi kfivky,
histogramy a dalsi.
Nastavitelnd pfipominka
kontrolu.

Neni potfeba zadné dalsi programovaci rozhrani.
Navrzeno a vyrobeno v Ceské republice.
DUkladné testovano v zévodnich podminkach.

udrzby pro snadnou
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4. Kompatibilni zafizeni

Doporucujeme pouzivat OXIDE pouze s nize uvedenymi kompatibilnimi zafizenimi. Pouziti OXIDE s jinymi zafizenimi
nebylo dosud testovano a neneseme odpovédnost za pripadné poruchy nebo Skody zplsobené pouzivanim OXIDE
spole¢né s neautorizovanymi zafizenimi.

Vysilace Pfijimace Motory
Sanwa MT-17 Sanwa Rx 493-i Hobbywing
Sanwa MT-4 Sanwa Rx 482 FH4 Trinity
Sanwa MT-44 Sanwa Rx 492 FH5 LRP
Sanwa MT-5 Futaba Rx R304SB Muchmore
Futaba T4PM Plus Futaba R202GF-E Yokomo
Flysky Noble Pro Futaba R203GF-E Konect

Flysky FGrdv2 micro Dash

5. Instalace

Instalace OXIDE je velmi jednoducha. MizZete ho nalepit pfimo na podvozek vaseho vozu pomoci oboustranné lepici
pasky, umisténé na Aluminium Oxide chladi¢ na spodni strané reguldtoru. Oboustranna lepici paska je soucdsti
baleni. Doporucujeme napriklad pasku typu 3M 5915.

Je-li vyZadovan vyssi chladici Ucinek, mlzete nalepit OXIDE na jakoukoli tepelné vodivou desku (napf. hlinikovou) ve
vasem voze, nebo pouzijte externi pasivni chladi¢, dostupny jako volitelné pfislusenstvi - ELCERAM Advanced
Passive Heatsink (ELCOQ7) — viz. kapitola 15.

Stick directly to the
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6. Zapojeni

+ Battery (25 LiPo, Max vstupni napéti 9 V)

Maotor A
ELCERAM RCc 1= AWS 2c0ec _‘
m
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I Varovéni | Pred pripojenim k baterii zkontrolujte polaritu vodic¢t! Ujistéte se, ze kladny (+) konektor reguldtoru je
spojen s kladnym pdlem (+) baterie. Pfi pfepdlovani dojde k poskozeni reguldtoru!
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7. Popis hlavni obrazovky a zakladni ovladani reguldtoru

Oznameni EVENTG
Profil
Boost timing

TiRE s no data
urbo timing E
Motor hall angle esc 22 K
Stav pfijimace info data=

ON/OFF/ENTER tlacitko
Jdina predchozi obrazovku/

tlacitko nastaveni _]
SETTINGS

Aktudlni napéti baterie
Diagnostika senzorového kabelu
Teplota motoru

Teplota jadra regulatoru
Indikace dalsi obrazovky

Informace o jizdé

Jdi na dalsi obrazovku/
tlac¢itko nastaveni

Pro vstup do Modrého menu (Setting 1) podrite soucasné po dobu 2 sekund.

Pro vstup do (Setting 2) podrzte soucasné po dobu 4 sekund.

Zakladni popis pouzivani regulatoru

Pouziti ESC je velmi jednoduché a neni potfeba Zadné dalsi programovaci rozhrani.

Zapnuti
Po kratkém stisknuti ON/OFF/ENTER tlacitka se reguldtor zapne.

Vypnuti

Pokud podrZite ON/OFF/ENTER tla¢itko po dobu 3 vtefin, reguldtor se vypne. Reguldtor mdzZe vypnout také
odpojenim vodica od baterie (vidy vyckejte zastaveni motoru pred odpojenim od baterie).
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8. Programovani a schéma obrazovek

Zakladni orientace v grafickém uZivatelském rozhrani (GUI):

je staticky text.
Modra ¢isla jsou hodnoty aktualizované v redlném case.
jsou nastaveni, kterd mlzete zménit.

Vyjimkou je hlavni obrazovka, kterd je optimalizovdana pro maximalni Citelnost pfi rychlych kontrolach pted
zavodem. Cisla teplot a napéti zde pouZivaji barevné schéma "semafor": nizké teploty a plné napéti jsou zelené, aby
indikovaly stav pfipravenosti k zdvodu, a prechazeji do ¢ervené, pokud jsou horké nebo vybité.

Tlacitka jsou multifunkéni. Nad kazdym tlacitkem je na displeji napovéda, ktera ukazuje, co se stane, kdyz tlacitko
stisknete. Text nad tlacitkem ENTER je nékdy podtrzeny. To znamena, Ze mate dvé moznosti v zavislosti na tom, jak
dlouze tlacitko stisknete. Napriklad: resetovat/dalsi. Kratké stisknuti = reset, dlouhé stisknuti = dalsi.

Zména hodnot: upravovana hodnota blika, mUzZete ji zvysit/sniZit pomoci levého a pravého tlacitka. Tato tlacitka
mohou mit v ojedinélych pfipadech i zvlastni vyznam - postupujte podle popisu nad tlacitkem. Hodnoty se aplikuji
okamzité a uloZi se do vnitrni flash paméti ESC po zadani posledni polozky na obrazovce.

Funkce jsou pfistupné pro nastaveniv redlném case, i kdyZ je motor v chodu. Budte proto opatrni a méjte na
paméti, Ze pfi pouziti bez nadlezité opatrnosti mize dojit ke zni¢eni nékterych soucasti.

K dispozici jsou 3 menu fungujici jako smy¢ka — viz obrdzek nize:
1) Race data menu — LCD pozadi je ¢erné

V tomto menu mizZete sledovat zavodni data a udalosti pred zavodem, Uprava nastaveni neni mozna. V menu se
mUzete pohybovat pomoci levého nebo pravého tlalitka. Pro jakoukoli akci na obrazovce stisknéte tlacitko ENTER
- viz ndpovéda nad tlacitkem. VétsSina informaci o zavodé bude resetovana po vypnuti regulatoru. Vyjimkou je
udrzba a celkovad doba béhu regulatoru.

2) Setting 1 menu - LCD pozadi je Modré

Pro vstup do tohoto nastaveni podrite pravé a levé tlacitko soucasné po dobu asi 2 s. Pro navrat znovu podrzte
tlacitka po dobu 2 s.

V tomto menu mUzete nastavit vSechny nejdilezitéjsi parametry vaseho regulatoru pro zavod.

I Varovanil Jednd se o profesiondlni produkt pro Spickové zadvodéni a funkce jsou dostupné pro nastaveni v realném
Case. Pri nastavovani parametrl musite byt opatrni a mit na paméti, Ze mize dojit ke zniceni nékterych komponent.

- LCD pozadi je

Pro vstup do tohoto nastaveni podrite pravé a levé tlacitko soucasné po dobu asi 4 s. Pro navrat znovu podrzte
tlacitka po dobu 2 s.

Tuto menu pravdépodobné nebudete pouZivat tak ¢asto jako Setting 1. Zde mlZete nastavit zakladni parametry,
jako je kalibrace teploty atd.
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Schéma obrazovek:

1. Race Data

atost TNt 7.4y
met 20°C
o 22°C

ovents  info data

4 FULLTHROTTLE

back

Push Settings buttons for 2 sec.

2. Setting 1 - Main Parameters

throttie

THERMONETERS
mperature
rature

s
400/ down

om 00k
Har turbo

FIRMWARE

ver1.00
16082023 104532

<caibration

AINTENANCE CONFIG 0 eEC IBRATION PROFILE

off 7] oltage: 655

S0k f 31 mh ceter  max profie: default
23 << 33 57

om0
s = 2 ¥ protect et

<protect calbrate profie: RXcaib change throttle>
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Polozka

RACE DATA

Hlavni obrazovka
Nazev aktivniho
profilu

priznak EVENT
Batt = baterie

default

ot EUET batt 7 4\
-E‘uTl:"“ mot 20 OC

Timing setting =
nastaveni ¢asovani

BsC 22 GC

info

Priznak SENS
(blikajici)

<events datax

Pfiznak RX (blikajici)

mot

esc

Hlavni obrazovka/info

Motor runtime =
doba béhu motoru
RPM max
avg
Revs
BEC

Sensor

Batt
BEC
T mot

TESC

GRAPHS

Komentére

V levém hornim rohu. Profily muiZete pfepinat na modré obrazovce PROFIL.

Zobrazi se, pokud byla vygenerovana alespon jedna uddlost. Pfiznak je Zluty pro varovné udalosti, ¢erveny, pokud
doslo alespori k jedné chybové udalosti. Udélosti mizZete zobrazit na samostatné obrazovce vlevo, viz popis nize.
Napéti baterie se zobrazuje v barvach ,semaforu”: zelena je pIné nabita, pfipravena k zdvodu, modrd je standardni
barva, Zluta a pak ¢ervena pfi vybiti na zvoleny ochranny limit baterie. Napétovy limit Ize nastavit na modré obrazovce
OCHRANA. Po kazdém pretiZeni baterie bude ¢islo na okamzik blikat.

Zobrazeno ve formatu: nastaveni boostu (s B), nastaveni turba (T) a virtualniho hall angle (°). Nastaveni ¢asovéani v
modrych konfiguracnich obrazovkach.

Specialni zeleny népis se zobrazi pro zdvodéni v rezimu Stock (Zero Timing, Blinky) s nulovym boostem, mizete jej
pfizpUsobit v oranZové obrazovce GUI CUSTOMIZATION.

Zjistén problém se senzorovym kabelem motoru. Zkontrolujte konektor, izolaci kabel( atd. Pro snazsi diagnostiku
mUZete pouZzit polozku Sensor na hlavni obrazovce/info.

Neni detekovan zadny signal RX. Pravdépodobné neméte zapnutou vysilacku. Dalsi tipy pro feseni problém najdete
v dalsich kapitolach tohoto navodu.

Na tomto misté je Ciselna hodnota Rx, pokud je radiové spojeni navazano.

Teplota motoru. Barevné schéma je ,semaforové” - zelend = studeny, pfipraveny k zavodu; modrd = standardni udaj,
Zlutd a Cervena = zahraty na zvolenou mez. U motor( bez teplotniho ¢idla se zobrazi ,no data“.

Teplota regulatoru. Barevné schéma je ,semaforové” - zelena = studena, pripravend k zavodu; modra = standardni
Udaj, Zlutd a Cervena = zahfata na zvolenou mez. Teplotni limity se nastavuji na modré obrazovce Protection.

Prvni ¢islo: jak dlouho béZel motor béhem této relace, druhé Cislo: délka této relace. Relace zacind zapnutim napajeni
a kon¢i vypnutim ESC.

Nejvyssi otacky dosazené béhem této relace

Pramérné otdcky v této relaci. Vypocitano pouze z doby, kdy motor bézel (prvni ¢islo na hornim radku).

Otacky motoru v této relaci.

Napéti BEC. PoZadované napéti miZete nastavit na modré obrazovce nastaveni BEC.

Vstup ze senzorového kabelu motoru. Obvykle modra barva, zobrazeno jedno nebo dvé pismena. Zobrazuje se
cervené, pokud je zjistén neplatny stav. Otocte motor o jednu celou otacku, abyste zkontrolovali vSechny signaly z
motoru.

Na obrazovce se zobrazuji minimaini, aktualni a maximalni hodnoty zaznamenané béhem této relace.

Napéti baterie
Napéti BEC
Teplota motoru

Teplota reguldtoru

Zobrazuje historii ota¢ek motoru béhem této relace. Vodorovna osa je v minutach, svisla v tisicich otdcek za minutu. Osy mlzZete prizpUsobit
na oranzové obrazovce ,GRAPHS CUSTOMIZATION ((PfizpGsobeni grafd). Tmavsi modra barva ukazuje extrémy, prdméry jsou svétlejsi.

Zobrazuje historii napéti baterie béhem této relace. Vodorovnd osa je v minutdch, svisla ve voltech. Tmavsi Zlutd barva ukazuje extrémy,
praméry jsou svétlejsi. Méritko vodorovné osy muzete pfizplsobit na oranzové obrazovce ,GRAPHS CUSTOMIZATION (PFizpUsobeni graf().

Zobrazuje historii napéti BEC béhem této relace. Vodorovna osa je v minutach, svisla ve voltech. Tmavsi Zlutd barva ukazuje extrémy,
praméry jsou svétlejsi. Méritko vodorovné osy mizete pfizplsobit na oranZové obrazovce ,,GRAPHS CUSTOMIZATION".

Historie polohy plynu béhem této relace. Vodorovna osa v minutdch, svisld od pIného brzdéni do pIného plynu. Tmavsi zelend barva ukazuje
extrémy, priméry jsou svétlejsi. Méritko vodorovné osy si mlzete prizpUsobit na oranzové obrazovce ,GRAPHS CUSTOMIZATION”.
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GRAPHS ESC TEMP

GRAPHS - TEMP

GRAPHS MOTOR TEMP
e ; MOTOR TEMP .

HISTOGRAM FULL
THROTTLE

FULL THROTTLE

HISTOGRAM FULL ACCEL

GRAM: FULL ACCEL

0 noRX signal

0:12 battery overload
0:20 motor temp limit

<rmaint

Historie teploty ESC béhem této relace. Vodorovnd osa v minutach, svisla osa je teplota. Jednotky teploty mlzete prizpUsobit
na oranzové obrazovce GUI CUSTOMIZATION (Prizplsobeni grafického rozhrani) a méfitko vodorovné osy na oranZové
obrazovce ,,GRAPHS CUSTOMIZATION (PtizpUsobeni grafd).

Priibéh teploty motoru béhem této relace. Vodorovna osa v minutach, svisla osa je teplota. Jednotky teploty mlzete
prizplsobit na oranZové obrazovce GUI CUSTOMIZATION a méfitko vodorovné osy na oranzové obrazovce ,GRAPHS
CUSTOMIZATION®.

Histogram otacek motoru béhem této relace. V tomto pfipadé motor stravil vétsinu ¢asu tésné pod 20 000 otacek za minutu
a jen velmi mélo ¢asu nad 40 000 otacek.

PouZijte tento histogram k optimalizaci svého vozu a/nebo jizdnich ndvykd: vétsinu ¢asu na této trati stravite v pomérné
nizkych otdckach a méli byste se zaméfit na ovladani vozu v téchto rezimech.

Histogram otdcek motoru pfi plném plynu. Podobné jako histogram otacek, ale neni zde zobrazen ¢as pfi brzdéni nebo
Castecném plynu.

Tento histogram pouZijte k optimalizaci vykonu motoru a/nebo jizdnich navyk(: vase vozidlo stravilo vétsinu ¢asu pfi nizkych
otackach, ale nepotrebujete vétsi vykon, protoZe stadi vice seslapnout plyn. Nad 30 km/h vsak vyuZivate plny vykon a ziskani
vétsiho vykonu prostrfednictvim nastaveni ESC nebo jiného motoru ¢i prevodu atd. by bylo pfinosné. Pro vétsi vykon pfri
nizsich rychlostech mazete zvazit pouziti Throttle expo.

Podobny histogram jako histogram pIného plynu, ale tento klade dliraz na dobu, kdy zacnete pouZivat plny vykon. Ddvod
je jednoduchy - musite optimalizovat vykon na zacatku rovinek, protoze jakakoli rychlostni vyhoda, kterou zde ziskate, véam
pomUze byt rychlejsi po celou dobu aZ do brzdéni. V nasem prikladu auto stravilo vétsinu ¢asu pod 20 000 otécéek (zeleny
histogram), na rovinky vyjizdélo mezi 30 a 50 000 otacek (Cerveny histogram), ale nejdilezitéjsi zrychleni a nejvétsi potreba
vykonu je tésné nad 30 000 otacek (tento histogram).

PouZijte tento histogram k optimalizaci vykonu motoru a/nebo jizdnich navykd: prozkoumejte oblast, najdéte nejvétsi
pozadavky na vykon a podle toho optimalizujte pohonné Ustroji.

Jedna se o hodnoty shromazdéné béhem celé Zivotnosti ESC. Nelze je resetovat.
Upozornéni: pti koupi nového ESC nejsou nulové - hodnoty pochazeji z vystupnich zatéZovych testd ve vyrobé.

Seznam sledovanych polozek udrzby spolu s jejich aktudlnim Zivotnim cyklem v procentech. Pokyny k nastaveni viz modra
obrazovka MAINTENANCE CONFIG.
Stisknutim prostredniho tlacitka a vybérem polozky ji vynulujte.

Seznam EVENTU (udélosti) vygenerovanych v této relaci. Vlevo je uveden Cas prvniho vyskytu, vpravo pocet vyskytd. Dalsi
informace o systému EVENTG (udalosti) naleznete v kapitole 13 této prirucky.
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Nazev Vychozi Typicka | Minimalni | Maximalni -
SETTING 1 KomentaFe
parametru hodnota | hodnota hodnota hodnota
Profile = profil

PROFILE

active profile: default L e L . v X . . o . )
s preiE o) Zde si mazZete vybrat aktivni profil. Kazdy profil ma vlastni sadu parametrd (modré obrazovky, uvedené nize).

lib  change throttle=
Throttle = plyn

Nizsi frekvence PWM = vétsi proud prochazejici
motorem a agresivnéjsi reakce na plyn.
Nula = linedrni / pfimka

Kladné expo = logaritmickad krivka = vétsi vykon
expo 0 0 -64 +64 uprostred plynu

Zaporné expo = exponencialni kfivka = mensi vykon

uprostred plynu
Zméni citlivost plynu. Vétsi hodnota znamena rychlejsi
odezvu plynu.
Pokud chcete ostré reakce a mate kvalitni kombinaci

PWM 8 kHz 8 kHz 0.1 kHz 45 kHz

<profie edit

response 0 0 15 +10 vysilacky a prijimace, pouZijte kladnou hodnotu.
Zapornou hodnotu pouZijte, pokud chcete klidnéjsi,
méné nervdzni chovéni.
Brake = brzda
Pocatecni brzdna sila - v okamziku, kdy prejdete z
min 0% 5% 0% 50% neutrdlni polohy na brzdu. Pokud je aktivovana Drag
brake, min. brzda = drag brake.
max 100 % 95 % 1% 200 % Maximalni brzdnd sila
Nula = linearni pfimka
expo 0 0 -125 125 Kladné expo = vice stfedni brzdy
Zaporné expo = mensi stfedni brzda
dragB off 10% 0% 100 % Drag brake: mnozZstvi brzdy pfi neutrélni poloze plynu.
PWM frekvence brzdy. Nizsi hodnota = vétsi proud
PWM 2 kHz 2 kHz 0.1 kHz 45 kHz prochazejici motorem pfi brzdéni = agresivnéjsi
brzdéni.
parkB off off off on Park brake: brzdy jsou thr;iaktivovény, kdyz vozidlo
Reverse = zpatecka
activation 5% 5% 1% 50% Procentudlini poloha brzdy pro aktivaci zpatecky. Pro

aktivaci zpatecky je tfeba tento prah prekrocit dvakrat.
Procentudlni poloha plynu pro deaktivaci zpatecky. ESC
deactivation 5% 5% 0% 50% se prepne zpét do rezimu brzdéni, jakmile pfidate vice
vykonu, neZ je prah deaktivace.
Omezeni vykonu pfi couvani. Vétsi vykon = vétsi

power 20 % 20 % 1% 100 % o L o
rychlost pfi couvani, mensi vykon = lepsi kontrola.
rpm 0 15000 5000 1000 48000 Boost timing zvysi vykon motoru za cenu zvySeného
rpm 1 25000 20000 2000 49000 odbéru energie, vyssich teplot a nizsi ucinnosti. V nizkych
rom 2 50000 50000 3000 50000 otdckach je vzdy nulovy a p.al_< muﬂze stoupat podle téchto
koeficient(.
boost1 0 0 0 63 it = 50000
naosplit o ; P, ;
0 ¥ w?_n’:"l' -
turbo> S =
boost2 0 0 0 63 s

rpmi = 1200

Turbo timing ma stejny Ucinek jako Boost timing, ale aktivuje se pfi plném plynu.
Hodnota Turbo timing.
Vétsi hodnota = vétsi maximaini rychlost a zatéz baterie.
delay 0.2s 0.03s 0.00s 1.00s Potfebna doba na plném plynu do aktivace turba
Vys$si hodnota = rychlejsi narGst turba.
Kdyz Rx dosdhne plného plynu, systém pocka

turbo 0 40 0 63

down °

turbo:
i JHArmIa:- ramp up 100/s 300/ 10/s 1000/ nastaveny Cas (delay) a poté se Casovani zvysuje

rychlosti ramp up, dokud neni dosazeno hodnoty turba.
ramp down 100/ s 300/s 10/s 1000/ s Vice Ramp down = rychlejsi pokles turba
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Podobna funkce jako mechanické ¢asovani motorem, ale v urcitém rozsahu otdcek pomoci softwaru. Prindsi vyssi uc¢innost vykonu
vaseho pohonného systému.

Hall Angle

rom O 10000 30000 5000 49000 Zacatek zvySovani Hall Angle
rom 1 44000 45000 6000 50000 Konec zvySovani Hall Angle
Tato hodnota mechanického ¢asovani = Hall angle bude
hall angle 0 0 0 63 postupné dosazena mezi rpm0 a rmpl. Hodnota Hall

angle se bude udrZovat nad rpm1 na konstantni Grovni.

Maximélni hodnota otacek omezuje otdcky motoru.
Tuto hodnotu mduZete pouZit napriklad k ochrané

max rpm off 45000 10000 60000 hnaciho Ustroji pfed nadmérnymi otackami ve vzduchu
pfi skocich.
Otacky musi klesnout o tuto hodnotu, nez se vykon
<Hanale ‘ Rpm drop 5 5 0 10 motoru znovu zapoji.

Pokud nastavite pokles otdcek napfiklad na 5k a max.
otacky 50k, budou otacky kolisat mezi 45k - 50k.

Maintenance = udriba Pomoci této funkce mizete sledovat opotiebeni soucasti svého vozu. Kazdy fadek obsahuje ¢tyfi hodnoty:

Paused = polozka udrzby je vypnutd

status On = polozka Udrzby je nastavena a spusténa
Silent = spusténo, ale EVENTy Udrzby nebudou generovany.
item name nézev sledované polozky
b Zvolend doba chodu motoru v minutdch nebo otdcky motoru v jednotkach vzdalenosti (v zavislosti na dalsi
number moznosti).
. . Prepind mezi dobou béhu a ujetou vzdélenosti. 1 jednotka vzdalenosti = 100 000 otdcek motoru. To je vzdalenost,
dist/min ) . S v , L , L , .
ktera se obvykle ujede za pfiblizné 5 minut zavodu (v zavislosti na draze a prevodovém poméru).
) ESC zacne omezovat vykon, kdyZ napéti baterie
voltage warning 36V 3.4V 3.1V 41V v yz nhap
klesne na tuto hodnotu.
Vykon ESC se snizi na nulu, kdyZ napéti baterie
voltage cutoff 34V 3.3V 3.0V 40V y vz hap
klesne na tuto hodnotu.
ESC zacne omezovat vykon, kdyZ motor dosdhne
motor limit 100°C  100°C 70°C 150 °C - vykon, kdy
této teploty.
. ESC zacne omezovat vykon, kdyZz ESC dosahne
ESC limit 125°C  125°C  125°C 150 °C vy Y
této teploty.
BEC
Pomoci této hodnoty mizete ménit napéti BEC pro
servo a pfijimac v krocich po 0,05 V. Vy3si napéti
voltage 6.00V 6.00V 6.00V 74V znamena vy3si rychlost a vykon vaseho serva. Pokud je

napéti akumulatoru nizsi nez cca 7,8 V, vystupni napéti
BEC se odpovidajicim zplsobem snizi kvali Gbytku
napéti na spinaném obvodu.

«protect

Rx Calibration =

kalibrace Rx
I POZOR! Pfi prvnim zapnuti nechte senzorovy kabel odpojeny, dokud neni ESC zkalibrovén s vasim radiovym systémem, aby nedoslo k
neocekdvanému spusténi motoru!

Podrzte tlacitko calibrate (prostredni) po dobu 1 s, aby se aktivovalo. Stisknéte piny plyn, plnou brzdu a vratte se do neutrélu. Stisknéte
tlacitko Ok pro potvrzeni. Kalibrace je dokoncena.

Kalibrace je spolecna pro vSechny profily.
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FIRMWARE
ver1.0.0
16082023 10:15:32

<calibration

nonfigs

Primary options screen
Temperature units

Splashscreen

Blinky ID

Record length
Rpm graph max

autoreset

Delay

Battery voltage

BEC voltage

ESC temperature
Motor temperature

Motor beta

Nastavuje, ktera modra obrazovka nastaveni se zobrazi jako prvni. VSechny budou pfistupné
pres levé/pravé tlacitko, toto vam pouze umozni nastavit rychly pristup k oblibenému.
Jednotky teploty °C nebo °F

Zapnuti/vypnuti Gvodni obrazovky ELCERAM. Vypnuti splashscreenu nezrychli start systému -
ESC zacne fidit motor, jakmile je pfijat platny signal Rx bez ohledu na obsah obrazovky.

Volba zplsobu signalizace zavodéni ve Stock kategorii na hlavni obrazovce, pokud nemate
nastaveno casovani (volitelné blikajici nebo staticky napis Zero Timing, Blinky nebo Stock - Ize
nastavit podle pravidel zavodu).

Rozsah horizontélni osy v minutach

Rozsah svislé osy grafu Rpm (modry)

On = systém zacne po zadané dobé necinnosti zaznamendvat data od zacatku.

Tuto funkci pouzijte, pokud potrebujete mit ESC pred zavodem dlouho zapnuty a chcete mit
grafy zobrazujici pribéh zédvodu.

Minimalni doba necinnosti pro autoreset, ktera zpUsobi resetovani

Voltmetr je kalibrovan z vyroby. V pripadé potreby rekalibrace toto Cislo upravte. Podrobnosti
naleznete v kapitole 10.

Voltmetr je kalibrovan z vyroby. V pripadé potfeby rekalibrace toto Cislo upravte. Podrobnosti
naleznete v kapitole 10.

Teplota ESC je kalibrovéna z vyroby. V pfipadé potreby rekalibrace toto ¢islo upravte.
Podrobnosti naleznete v kapitole 10.

Teplota motoru je kalibrovana z vyroby. V pfipadé potreby rekalibrace toto ¢islo upravte.
Podrobnosti naleznete v kapitole 10.

Charakteristika teploméru v motoru, hodnotu ziskate od vyrobce motoru. Vychozi hodnota
3640 dava pro vétsinu motor( pfijatelnou presnost méreni.

Verze firmwaru a datum vyroby této série CPU desky.

Tim obnovite nastaveni ESC na hodnoty z vyroby. Upozorniujeme, Ze historie nebude vymazéna (viz cerna obrazovka

HISTORY).

Motor direction

RX deadzone

Safe RX

Volba mezi normalni/obracenou rotaci.

Deadzone blizko min/neutraini/max. To je nutné pro kompenzaci mechanické nepresnosti
vysilacky. Toto Cislo mUZete zkusit sniZit, pokud mate kvalitni radiovou soupravu, zvysit v
pripadé jakychkoli problém.

Safe Rx zabrani nahlému roztoceni motoru pfi zapnuti, pokud mate stisknuty plyn. Pfed jizdou
vpred musite vratit plyn do neutralu.
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TC Car TC Car TC Car 2WD 2WD 4WD 4WD Wehozi
Setu ps heet Parameter STOCK STOCK Stock STOCK STOCK STOCK STOCK ¥
hodnota
koberec asfalt koberec koberec koberec koberec koberec
Motor 13.5T 13.5T 17.5T 13.5T 17.5T 13.5T 17.5T -
Motor Timing (°) - - - - - - - -
Active FAN No No No No No No No -
Throttle Nizs{ frekvence PWM, vétsi proud prochdzejici motorem a agresivnéjsi reakce na plyn.
PWM 1 kHz 2 kHz 1 kHz 1 kHz 1 kHz 1 kHz 1 kHz 8 kHz
e expo 0 0 0 0 0 0 0 0

<profile edit

Nizsi frekvence PWM, vétsi brzdny moment, agresivnéjsi odezva brzd

min 10 % 10 % 10 % 10 % 15% 10 % 10 % 0
max 125 % 125 % 150 % 125 % 125 % 100 % 100 % 100 %
expo 0 0 0 0 +20 0 0 0
i dragB off off off off off off off off
S— PWM 2 kHz 2 kHz 1,5 kHz 2 kHz 2 kHz 2 kHz 2 kHz 2 kHz
Vétsi boost timing, vyssi vykon v rozsahu otacek, nizsi uc¢innost pohonné soustavy
rom O - - - - - - - 15000
rom 1 - - - - - - - 25000
no split rpm 2 - - - - - N - 40000
Ok  boost: 1] boost1 _ _ _ _ _ _ _ 0
- — boost2 - - - - - - - 0
Vétsi hodnota turba, vys$si maximalni rychlost. Vétsi ramp up = rychlejsi nardst turba
turbo - - - - - - - 0
delay - - - - - - - 0.2s
own ramp up - - - - - - - 100/s
turbo:
edit QG | ramp down - - - - - - - 100/s

Hall Angle Hall Angle = SW Fizené mechanické ¢asovani. Vétsi Hall Angle, vice otacek, mensi toCivy moment, mensi U¢innost pohonné soustavy.

ANGLE rom O - - - - - - - 10000
rom 1 - - - - - - - 44000
rpro; Ok angle: hall angle _ _ _ - - - - 0

<turba edit

Drift
DRIFT
rnax rpm: off
rpmdrop Sk
rpr:
<Hangle edit

I Varovani ! Voltage cutoff pod 3,4 V muZe snizit Zivotnost baterii a/nebo zplsobit pfimé poskozeni baterie.

voltage 32V 32V 3.2V 3.2V 32V 32V 32V 36V
warning
voltage 31V 31V 31V 31V 31V 31V 31V 34V
cutoff
motor limit | 105 °C 105 °C 105 °C 105 °C 105 °C 105 °C 105 °C 100 °C
ESC limit 125°C 125°C 125°C 125 °C 125°C 125 °C 125°C 125 °C
6V 6V 6V 6V 6V 6V 6V 6V 6V

<protect
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9. RXKalibrace

| Varovani | Pred prvnim zapnuti odpojte senzorovy kabel a nechte ho odpojeny, dokud nebude reguldtor
zkalibrovan s vasim radiovym systémem. Zabranite tim k neocekdvanému spusténi motoru!

I Varovani | Doporucujeme pouzit néktery ze systém( radiového ovladani kompatibilni s OXIDE — uvedeny v kapitole
4. Tabulka bude pribéiné rozsifovana.

I Varovéni | Pokud mate radiovy systém Futaba reverzujte plyn na vysilacil

Rx CALIBRATION

min

Postup prvni kalibrace:

1) Odpojte senzorovy kabel od motoru nebo reguldtoru

2) Zapnéte regulator

3) Zapnéte vysilacku

4) Pro kalibraci radiového systému zvolte RX CALIBRATION v modrém menu

5) Do menu RX CALIBRATION se dostanete pridrzenim krajnich tlacitek po dobuca 2 s

6) Stisknéte tlacitko kalibrace a drzte jej cca 1s

7) Stisknéte plny plyn, plnou brzdu a vratte se na neutral. Poté stisknéte tlacitko OK. Kalibrace je hotova

10. Kalibrace teploty a napéti

Kalibrace teploty reguldtoru
Teplota vaseho regulatoru byla kalibrovana ve vyrobé. V pripadé potreby ji mizete znovu zkalibrovat.

V takovém pfripadé poufZijte teplomér pro zjisténi okolni teploty. Poté zvolte THERMOMETERS CALIBRATION v
(obrdzek nize) pomoci tlacditek. Nastavte teplotu reguldtoru podle okolni teploty pomoci tlacitka
Edit a poté tlacitek +/- a stisknéte Ok. Kalibrace teploty je hotova.

I TIP | Kalibrace by méla byt provedena kratce po zapnuti regulatoru, protoZe regulator sam generuje urcité teplo.

Kalibrace teploty motoru
Pokud Vas motor obsahuje senzor teploty, bude nutno teplotu zkalibrovat.

Pro kalibraci teploty motoru nechte viiz s motorem stabilizovat pfi okolni teploté po dobu cca. 20 minut bez poufZiti.
Zvolte THERMOMETERS CALIBRATION v (obrazek nize). Nastavte teplotu motoru podle teploty
reguldtoru pomoci tlacitek +/-. Poté stisknéte OK. Kalibrace teploty je hotova.

L TIP | V nékterych pfipadech mlze byt tfeba zménit zavislost beta motoru podle teplotniho ¢idla pouZivaného
vyrobcem motoru. Pro zacatek zacnéte s vychozi hodnotou 3640.
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rnotor ternperature

rnotor beta

<Woltcalb edit S ver =

Kalibrace napéti baterie a BEC

Zmérte napéti baterie/BEC pomoci multimetru. Poté v zvolte VOLTMETERS CALIBRATION
(obrazek nize) a nastavte namérenou hodnotu pomoci tladitek edit a +/-.

<graphsCust edit Ternpoalibe=

11. Zero Timing / Blinky / Stock Mode

OXIDE také podporuje rezim Zero timing / Blinky / Stock.

Pfepnuti do rezimu Zero timing

Pokud jsou vSechny tyto parametry — Turbo Timing, Boost Timing a Hall Angle v modrém menu (Nastaveni 1) —
nastaveny na 0O, reguldtor se pfepne do rezimu Zero Timing. V tom pfipadé na hlavni obrazovce zelené blikd ndpis
,ZERO TIMING”.

Alternativné muze uZivatel toto oznaceni zménit za napis ,,BLINKY“ nebo ,STOCK” a zvolit,
zda bude ndpis staticky nebo blikajici. Volbu lze provést v (Setting 2):
Setting 2 - Gui Customization - blinky ID

Zména ndpisu nema vliv na funkci Zero Timing, je to jen jiny nazev, ale funkce je stejnd. Prosim, pouZijte ndzev
odpovidajici pravidldm zavodu, kterého se Ucastnite.

Vypnuti reZimu Zero timing

Pokud je néktery z téchto parametrl — Turbo Timing, Boost Timing nebo Hall Angle — nastaven na jinou hodnotu
nez 0, rezim Zero Timing se vypne a napis ,ZERO TIMING” zmizi z displeje.
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12. Volba motoru

OXIDE byl testovan s vétsinou senzorovych motor( dostupnych na trhu, s teplotnim senzorem i bez néj. Pokud
motor nema teplotni senzor, zobrazi se "no data".

OXIDE ma velmi linedrni a plynulou charakteristiku, zejména pokud je boost timing nastaveno na nulu. Z tohoto
pohledu zvaZte volbu poctu zavitl motoru.

Doporuceni vhodného typu motoru pro jednotlivé typy RC vozU a trati naleznete v Setup sheetu v kapitole 8.
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13. Redeni probléma a popis EVENTU

OXIDE ma revolu¢ni diagnostiku a na displeji mizete okamzité vidét ozndmeni o udalostech (EVENT) pfed a po
zavode.

Priklad EVENTU mUzZete vidét na obrazku nize.
Tyto EVENTYy vas informuji o:

EVENTS : V ¢ase 0:00 nemél regulator zddny Rx signdl z vaseho pfijimace.
2:00 no RX signal

0:12 battery overioad

0:20 rnotor temp limit

<rmaint

Popis moznych EVENTG:

Zobrazeno na
displeji

no Rx signal

sensor cable
motor temp limit
motor temp OVER
ESC temp limit
ESC temp OVER
battery EMPTY

low battery
battery overload

unexpected reset

maintenance
interval
MAINTENANCE
INTERVAL

check RX cable
flash read error

flash write error

BEC voltage low

evd V Case 0:12 byla vase baterie 2 x pretizena vysokym odbérem proudu.

-
V Case 0:20 jste dosahli maximalni teploty motoru vice nez 99 krat.

rnain:

Vysvétleni a doporuceni

ESC nevidi signal z vaseho pfijimace Rx.
M{zZe se zobrazit, pokud jste nejprve zapnuli ESC a teprve potom vysilacku.
Vysilacka a prijimac nejsou sparovany. Sparujte radiovy systém.

Data ze senzorl motoru jsou neplatna - zkontrolujte pfipojeni senzorového kabelu.
Motor dosahl teploty "motor limit" - reguldtor zacne omezovat maximalni vykon.
Teplota motoru prekrodila "limit motoru" + 5 °C - Vykon motoru se snizi na minimum.
Regulator dosahl teploty "ESC limit" - regulator zacne omezovat max. vykon
Regulator dosahl "ESC limit" + 5 °C - vykon regulatoru se snizi na minimum.

Baterie byla vybita pod uroven " voltage cutoff ".

Baterie byla vybita pod uroven " voltage warning ".

Pritok proudu byl pro baterii pfilis vysoky - snizte boost timing, pouZijte motor s vice zavity,
vymeénte baterii

Pritok proudu byl pro vasi baterii extrémné vysoky a nasledny pokles napéti zpUsobil reset
regulatoru.

Alespon jeden z vasich pocitadel udrzby dosahl 100 %.

Alespon jeden z vasich pocitadel udrzby dosahl 200 %.

Spatny Rx signdl z pfijimace (3um v datech).

Zkontrolujte konektor Rx, zkontrolujte kabel Rx. Ovérte kalibraci Rx.

Néktera nastaveni nebo historie se neulozi. Pamét flash miZe byt opotfebovana. Zkuste obnovit
tovarni nastaveni.

Néktera nastaveni nebo historie se neuloZi. Pamét flash miZe byt opotfebovana. Zkuste obnovit
tovarni nastaveni.

Napéti BEC pod 2 V. MiZe byt generovano servem pti velkych narazech nebo poklesem napéti
baterie pfi pretizeni baterie.

Zkontrolujte izolaci kabeld Rx a serva kv(ili moZnému zkratu. Spatny motor serva, vymérite servo.
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Reseni dalsich potizi

Problém

|u

Displej ,zamrzl“, jeho pozadi zbélelo,
nebo doslo k jiné neobvyklé zméné
displeje

Motor Skube a teplota regulatoru se
zvysuje

Poklesy nebo nepresnosti napéti BEC

Motor nebézi

Teplota motoru ukazuje “no data”

Teplota motoru zacind na podivné
teploté a poté se ustali.

Pritina
Znecistény konektor nebo
kratka ztrata kontaktu konektoru
uvolnéného pfi silném narazu

Spatné zapojeni fazi

Vybita baterie nebo poklesy napéti
baterie

Blika na hlavni obrazovce cerveny
napis "RX"?
= problém s Rx
Blikd na hlavni obrazovce cerveny
napis "SENS"?
= Problém se senzorovym
kabelem
Cislo Rx na hlavni obrazovce neni
modré?
= Ochrana ESC aktivni
Cislo napéti na hlavni obrazovce je
Cervené?
= Vybitd baterie nebo
nespravné nastaveni
ochrany
Teplota na hlavni obrazovce je
Cervend?
= Prehrati motoru nebo ESC
Porucha senzorového kabelu.
Motor nema teplotni senzor.

PFilis nizka okolni teplota

Motor po urcitou dobu po zapnuti
pouZiva teplotni signal pro jiné ucely.

Reseni
- Podrzte tlacitka nastaveni po dobu 2s
pro resetovani displeje.
- Zkontrolujte a vycCistéte konektor.
- Pouzijte novy kryt. (ELCOQ9)

Zkontrolujte kabely.

Napéti BEC bude vZdy o néco nizsi nez
napéti baterie. Vysoky odbér motoru
proto zplsobuje pokles napéti baterie
i BEC.

Typickd presnost napéti BEC je +-2 %
vzhledem k extrémni povaze ESC
(velikost/hmotnost/teploty).

Zapnéte vysilacku.

Zkontrolujte kabel BEC k prijimaci.
Znovu zkalibrujte Rx

Zkontrolujte senzorovy kabel a
konektory - k ovéreni signdll pouZijte
hlavni obrazovku/info.

Safe Rx aktivni - vratte plyn do
neutralni polohy.

Prehrati/podpéti - viz nize

Nabijte baterii

nebo neni spravné nastavena ochrana
baterie - prekalibrujte napéti baterie a
zkontrolujte modrou obrazovku
"Protection".

nechte je zchladnout

Vyménte senzorovy kabel.

Vyménte motor.

Reguldtor neni schopen mérit teploty
hluboko pod bodem mrazu. Pockejte,
aZz se motor zahreje.

Nékteri vyrobci motor( to délaji. Staci
pockat, aZ se teplota ustali, nebo
vymeérite motor za motor od jiného
vyrobce.
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14. Displej a udrzba

Displej je velmi odolny a nevyZaduje Zzadnou udrzbu.
Doporucujeme Cistit pomoci utérky z mikrovlidkna - viz obrazek

na pravé strané.

Upozoriiujeme, Ze kryt s displejem a tlacitky je v
pfipadé nehody vyménitelny - nahradni dil cislo
ELCO09.

V regulatoru je velmi spolehlivy konektor. Pfi montazi
je tfeba zabranit znecisténi prachem nebo poskozeni
zasuvky (Female Connector) na fidici desce - viz
obrazek vlevo.

Existuje velmi mald pravdépodobnost, Zze obraz na
displeji zamrzne nebo se pozadi displeje zméni na
bilou barvu nebo jinak po silném ndrazu vozidla. K
tomu muiZe dojit v dlsledku kratkodobé ztraty
Male Connector kontaktu s konektorem displeje. V takovém prFipadé
mUlZete displej resetovat podrienim tlacitek
nastaveni stejnym zplsobem jako pfi prepnuti do

Modrého menu.
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15. Nahradni dily a volitelné prislusenstvi

Cislo dilu Popis Obrézek

Novy OXIDE hlinikovy kryt s displejem a tlacitky.
ELC009

Soucasti dodavky je imbusovy kli¢ 0,05" (1,27 mm) a

nové Sroubky

Univerzalni grafitova desticka

ELCOD4 50x60x 1 mm

Externi kondenzatory s nizkym ESR

el

ELCO0S pfipajené na keramickou desku plo$nych spoji se & =

silnou vrstvou stfibra.

ELCERAM RC kabely 7 e
AWG14-1m

ELCO10

ELCO07 ELCERAM Pokrocily pasivni chladi¢
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16. Recyklace

RoHS
Elektronickd zafizeni oznacena symbolem preskrtnuté popelnice se nesmi vyhazovat do béiného E
domovniho odpadu, ale musi se odevzdat ve specializovaném zafizeni pro sbér a recyklaci.

[

17. Prohlaseni o shodé
Vyrobce, spoleénost ELCERAM a.s., timto prohlasuje, Ze elektronicky reguldtor OXIDE 1/10 spliiuje c €

pozadavky pFislusnych smérnic, nafizeni a harmonizovanych evropskych norem.

Uplné znéni EU prohladeni o shodé je k dispozici na téchto internetovych strankach: www.elceram-rc.com.



http://www.elceram-rc.com/

	! TIP ! Pro vyšroubování použijte imbusový šroubovák 0,05 " / 1,27 mm.

